
 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. MODELLUS – πένα 

1. Εισάγω πένα, την ορίζω ως θέση (x – t 

). Με δοκιµές ορίζω τιµές κλίµακας για 

το x και το t. 

 

2. Τρέχω την εφαρµογή και παρατηρώ 

πολλαπλές αναπαραστάσεις στην 

ευθύγραµµη κίνηση. 

3. Ορίζω αρχικές συνθήκες για 2 

περιπτώσεις µε ίδια επιτάχυνση. 
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